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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot technologicznych i instalacji sanitarnych, ktore zostana wykonane w ramach
operacji

,Podniesienie wydajnosci urzadzen uzdatniajacych wode na ujeciu Janowka i Grabowo
— etap [ ujecie wody w miejscowosci Janowka Gmina Augustow.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zleceniu robot wykonanych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia rob6t zgodnie z
Dokumentacja Projektowa — opis techniczny i rysunki.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe w niniejszej Specyfikacji Technicznej sa zgodne z obowiazujacymi
odpowiednimi normami i ST zawartymi w ST — 1 ,, Wymagania og6lne”.
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1.5. Ogélne wymagania.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodnosé¢ z
Dokumentacja projektowa, ST i obowiazujacymi normami. Ogélne wymagania dotyczace
rob6t podano w ST — 1 ,, Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY.

Materiaty do wykonania robot branzy sanitarnej nalezy stosowaé¢ zgodnie z Dokumentacja
Projektowa — opisem technicznym i rysunkami.

3. SPRZET.

Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST — 1 ,, Wymagania ogdlne”.

4. WYKONANIE ROBOT.

4.1. Wymagania ogoélne.

4.1.1. Demontaz starej instalacji technologicznej.

Demontaz starej instalacji technologicznej nalezy przeprowadzi¢ tak by zachowaé ciagtos¢
pracy hydroforni. Demontaz urzadzen wykona¢ recznie przy pomocy elektronarzedzi i
przecinarki . Zdemontowane urzadzenia i instalacje technologiczne sktadowac na terenie
budowy na czas robot. Po zakonczeniu prac nalezy je wywies¢ na ztom. Stare ztoza
filtracyjne sktadowa¢ na terenie stacji i wywies¢ po zakonczeniu modernizacji.

4.1.2. Rurociagi doprowadzajace, rurociagi instalacji zbiornikowej.

Do wykonania w/w rurociagow stosuje si¢ nastgpujace materiaty:

Rury i ksztattki z polietylenu wysokiej gestosci (PE-HD), klasy

PE 100, SDR 17. System taki musi charakteryzowac sig:

- doskonata wytrzymatoscia mechaniczna,

- wysoka udarnoscia,

- bardzo dobra elastycznoscia,

- mozliwoscia zaciskania rur i odcinania przeptywu mediéw przy pracach remontowych,
- gladka powierzchnia wewngtrzna zmniejszajaca opory przeptywu — niski cigzar,

- latwoscia i szybkoscia montazu,

- odpornoscia na czynniki korozyjne zawarte w glebie,

- obojetnoscia fizjologiczna.

Rurociagi taczy¢ za pomoca ksztattek zgrzewanych elektrooporowo.

4.1.3. Rurociagi technologiczne.



Rurociagi technologiczne nalezy wykona¢ ze stali nierdzewnej. Nie dopuszcza si¢
stosowania materialow rurociagéw technologicznych innych niz stal nierdzewna.
Zastosowanie innego materiatu powodowatoby konieczno$¢ ponownego przeliczenia uktadu
technologicznego.

Wiynika to ze znacznych roznic srednic wewngtrznych przewodéw technologicznych
wykonanych z r6znych materialdéw a tym samym znacznych réznic w oporach miejscowych i
liniowych oraz mozliwosci przekroczenia dopuszczalnych predkosci i zaburzenia przeptywu
wody w rurociagach. Prefabrykacja orurowania zestawow filtracyjnych, aeratora, dmuchawy i
zestawu pompowego realizowana bgdzie w warunkach stabilnej produkcji na hali
produkcyjnej. Catkowity montaz zestawow uktadu technologicznego i rurociagow
spinajacych wraz z proba szczelnosci odbywa si¢ przed wysytka urzadzen na obiekt. Na
obiekt dostarczane jest kompletne urzadzenie po pomysinym przejs$ciu prob. Orurowanie
stacji wykonac z rur i ksztattek ze stali odpornej na korozje gatunku X5CrNi 18-10 (1.4301)
zgodnie z PN-EN 100881. Dla zapewnienia odpowiednich warunkow higienicznych
(eliminacja osadzania si¢ zanieczyszczen w miejscu rozgalgzienia) i stabilnego przeptywu
medium (obliczenia hydrauliczne stacji wykonano dla wyzej przyjetego rozwiazania) przy
wykonywaniu rozgatezien rur nalezy zastosowac technologi¢ wyciagania szyjek metoda
obrobki plastycznej. Potaczenia realizowa¢ za pomoca zamknigtych glowic do spawania
orbitalnego, powszechnie stosowanych w budowie instalacji ze stali odpornych na korozj¢
dla przemystu spozywczego, farmaceutycznego, chemicznego itp., zapewniajacych: dobra
ochrong lica i grani spoiny ze wzgledu na zamknigta budowg gltowicy spawalniczej,
powtarzalnos¢ parametréw spawania, minimalna ilos¢ niezgodnosci spawalniczych,
potwierdzenie odpowiedniej jakosci spoin przez wydruk parametrow spawania.

Orurowanie stacji wykona¢ z rur i ksztaltek ze stali odpornej na korozj¢ gatunku X5CrNi 18-
10 (1.4301) zgodnie z PNEN 10088-1.

4.1.4. Rurociagi instalacji popluczyn i studzienki spustowej zbiornikow.

Rurociagi doprowadzajace do osadnika poptuczyn wykonaé¢ poprowadzone pod posadzka.
Rurociag poptuczyn do osadnika popluczyn i rurociag studzienki spustowej wykonaé
nalezy z rur z nieplastyfikowanego polichlorku winylu PVC-U, kielichowe, typu $redniego
,,N”’, taczone na wcisk.

4.1.5. Polaczenia kolnierzowe.

Kohierze do rur stalowych powinny by¢ dostarczone na budowe jako walcowane z szyjka
lub z przyspawanym kroécem z rury stalowej. O$ rury powinna by¢ prostopadta do
ptaszczyzny kolnierza.

Srednice wewnegtrzne uszczelek powinny by¢ wigksze o 3-5 mm od wewnetrznej srednicy
przewodu lub armatury, a ich zewnetrzna srednica powinna zapewnia¢ dotyk obwodu
uszczelki do srub.

Przy potaczeniach kotnierzowych $ruby przeciwleglte nalezy dokrecaé parami rownomiernie
na catym obwodzie.

4.1.6. Polaczenia zgrzewane elektrooporowo.

Potaczenia zgrzewane elektrooporowo musza by¢ wykonane zgodnie z wytycznymi
producenta ksztattek i rur PE.

4.2. Montaz armatury.

Armature w instalacjach technologicznych nalezy montowa¢ w miejscach dostepnych
umozliwiajacych personelowi obstuge i konserwacje. Przed montazem nalezy z armatury
usunaé zanieczyszczenia.

Na przewodach poziomych armatur¢ nalezy w miar¢ mozliwosci ustawi¢ w takim potozeniu
by wrzeciono bylo skierowane do gory i lezato w ptaszczyznie pionowej przechodzacej przez
0s przewodu.



Armature zaporowa nalezy ustawi¢ w taki sposob by kierunek strzatki na korpusie byt
zgodny z kierunkiem ruchu czynnika w przewodzie.

Zawory zwrotne nalezy montowa¢ bezposrednio za pompami przed armatura zaporowa.
4.2.1. Armatura.

4.2.1.1. Przepustnice z napgdami pneumatycznymi.

Przepustnice z napedami pneumatycznymi stosowa¢ nalezy przy filtrze.

Parametry techniczne stosowanych przepustnic:

- cisnienie: 1,0/1,6 MPa

- temperatura: od —40°C do +120

Cechy:

- korpus zeliwny

- szczelne odcigcie o zerowym przecieku kroplowym w catym zakresie cisnien i w obu
kierunkach

4.2.1.2. Przepustnice z dzwignia reczna.

Cechy:

- cisnienie: 1,0/1,6 Mpa,

- korpus zeliwny,

- dysk z zeliwa,

4.2.1.3. Zasuwy owalne kolnierzowe.

Cechy:

- cisnienie PN 16,

- gtadki przelot w pozycji otwartej, bez gniazda,

- prowadzenie klina w prowadnicach stanowiacych integralna cze¢s¢ korpusu,

- kielichy wciskowe do rur PVC i PE, z uszczelkami wargowymi z elastomeru, zabezpieczone
przed przesunigciem lub z montowanymi fabrycznie kré¢cami do zgrzewania,

- korpus i pokrywa z zeliwa sferoidalnego,

- klin z zeliwa sferoidalnego,

4.2.1.4. Zawory zwrotne dla wody.

Zawory zwrotne migdzykotnierzowe z zeliwa lub ze stali.

4.2.1.5. Zawory przelotowe.

Zawory przelotowe zeliwne ocynkowane.

4.2.1.6. Zawory bezpieczenstwa.

Projektuje si¢ zastosowanie zaworow bezpieczenstwa membranowych o cisnieniu 0,6
MPa, 0 $rednicy 1 1/2” na przytaczach wodociagowych studni nr 1. Maksymalny
wyrzut wody z jednego zaworu w m3/h przy cisnieniu otwarcia 6 bar 30 m3/h.

Na przytaczu do sieci wodociagowej za zestawem hydroforowym projektuje sie zawor
bezpieczenstwa membranowy o cisnieniu 0,6 MPa, 0 srednicy 2”. Maksymalny wyrzut
wody z zaworu w m3/h przy cisnieniu otwarcia 6 bar 30 m3/h.

4.3. Montaz urzadzen.

Do wykonania technologii montowa¢ urzadzenia podane w Dokumentacji projektowej i ST
zgodnie z ich fabrycznymi dokumentacjami techniczno-ruchowymi.

Pompy, sprezarki, dmuchawy, filtry, itp. Powinny mie¢ trwale przymocowana tabliczke
znamionowa z blachy, posiadajaca:

- nazwe producenta

- charakterystyke techniczna urzadzenia

- date produkcji i numer kolejny wyrobu

- znak kontroli technicznej

Armatura kontrolno-pomiarowa powinna odpowiada¢ wymaganiom odpowiednich norm, a z
ich braku warunkom technicznym.



Armatura pomiarowa powinna mie¢ wazne cechy legalizacyjne.

4.3.1. Zbiorniki filtracyjne

Dane techniczne filtra:

- $rednica 1200 mm

- wysokos¢ 2970 mm

powierzchnia filtracji 1,13 m2

cigzar 760 kg

Filtr ci$nieniowy o $rednicy-1200. zbiornik filtra ze stali weglowej, Srutowany, malowany podktadem
epoksydowym i nawierzchniowa emalia poliuretanowa, z dnem dyszowym, orurowanie z PVC w tym
zawory operacyjne filtra - przepustnice klapowe Z01 1 -K1 , uszczelnienie EPDM, dysk ze stali
nierdzewnej, napedy pneumatyczne EB dwustronnego dziatania, zaworki pilotowe 24 V DC.
Powloka zewnetrzna piaskowana:

Dwukrotnie naktadana farba podktadowa o zwigkszonej przyczepnosci oraz farba
nawierzchniowa jasno-niebieska

Zasypanie filtrow ztozem filtracyjnym :

- ztoze zwirowe 5-10 mm 0,20 m
- ztoze zwirowe 3-5 mm 0,20 m
- ztoze piaskowe 0,8- 1,4 mm 0,60 m
- ztoze manganowe G-1 0,40 m

Nie przewiduje si¢ uaktywniania z16z.

Odpowietrzenie filtrow przy pomocy 1 odpowietrznika automatycznego o Srednicy 1.
4.3.2. Mieszacz wodno-powietrzny.

Aerator A-500, zbiornik ze stali weglowej, sSrutowany, malowany zewnetrznie podktadem
epoksydowym i nawierzchniowg emalig poliuretanowg, wewnetrznie farbg epoksydowg, z osprzetem,
z automatycznym uktadem utrzymania zwierciadfa wody.

4.3.3. Zestaw hydroforowy

Kompaktowe urzadzenie do podwyzszania cisnienia wedtug DIN 1988 czgs¢ 5+6, dla
podtaczenia bezposredniego i posredniego, zawierajace: 2 do 4 normalnie, zasysajace,
pionowe, wysokocisnieniowe pompy wirowe ze stali nierdzewnej typu MVIE, wirniki i
kierownice oraz wszystkie czesci stykajace si¢ z przettaczana ciecza ze stali nierdzewnej,
niezalezne od kierunku obrotow uszczelnienie mechaniczne i silnik trojfazowy ze
zintegrowana przetwornica czestotliwosci dla bezstopniowej regulacji predkosci obrotowej
migdzy 26 i max. 65 Hz. Kazda pompa z kurkiem kulowym z przektadnia po stronie ssawnej
i cisnieniowej i zabezpieczeniem przed przeptywem zwrotnym po stronie cisnieniowej,
Membranowy zbiornik ci$nieniowy 8 1 z armatura przeptywowa wedlug DIN 4807,
manometry po stronie ssawnej i cisnieniowej oraz czujnik cisnienia (4 bis 20 mA).

Gotowe do podtaczenia, z orurowaniem ze stali nierdzewnej, zmontowane na ocynkowanej
ramie podstawowej z thumikami drgan. Elektroniczne urzadzenie regulacyjne

dla regulacji i realizacji wspolpracy wszystkich zamontowanych pomp z regulacja
predkosci obrotowej za pomoca przetwornicy czestotliwosci. Z wyswietlaczem LC dla
wskazywania statusu i aktualnej wartosci cisnienia oraz obstuga jednym pokrettem dla
parametryzacji poziomow cishienia i wprowadzania wszystkich wartosci zadanych. Z
pamigcia historii dla komunikatow o pracy i awariach, interfejsem dla podtaczenia do
nadrzednego sterowania w budynkach i szeregowymi interfejsami RS

232 1 RS 485. Wylacznik gtowny, przetaczniki dla recznej pracy kazdej pompy z
nastawianiem predkosci obrotowej za pomoca potencjometru. LED-y sygnalizujace
nastepujace stany pracy:

gotowos¢ do pracy systemu, praca pomp, awarie, brak wody i nadcisnienie. Wskazywanie
statusu i aktualnej wartosci cisnienia na wyswietlaczu LC z podswietlonym tlem.
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Bezpotencjatowe styki dla zbiorczej sygnalizacji pracy i awarii oraz dla zewngtrznego
przelaczania ZAL /WYL instalacji. Zabezpieczenie silnika i przekaznik wyzwalajacy
zabezpieczenia przed brakiem wody. Liczniki godzin pracy catego urzadzenia i
poszczegbdlnych pomp. Automatyczna zamiana pomp z optymalizacja C€zasu pracy,
przetaczanie awaryjne i programowalna praca probna. Wylaczanie i wtaczanie pomp
obciazenia podstawowego i szczytowego bez uderzen cisnienia za pomoca adaptacyjnego
regulatora PID. Wylaczanie pompy obciazenia podstawowego nastepuje przy Q = 0.
Liczba pomp: 3 sztuk

Typ pomp: MVIE 1605

Korpus ssawny/ cisnieniowy : stal nierdzewna 1.4301 /AISI 304

Wirniki/ komory stopni : 1.4301 / AISI 304

Ptaszcz cisnieniowy : 1.4301 / AISI 304

Wat : 1.4122 / AISI

Przetlaczana ciecz: Woda, czysta

Temperatura (max. 70 °C) : 20 °C

Przeptyw urzadzenia : 34,00 m3/h

Przeptyw pompy : 10,00 m3/h

Wysoko$¢ podnoszenia : 50,00 m

Wysokos¢ podnoszenia przy Q=0

Cisnienie na doptywie : (max. 10 bar)

Wartos¢ zadana : max. 16 bar

Silnik - moc (P2) : 2,2 kW

-znamionowa predkosé obrotowa : 3770 1/min

-uzwojenie : 3~400V/50Hz

Stopien ochrony urzadzenia : IP 54

EMV (odpowiednios¢ elektromagnetyczna) : zgodnie z EN 50081 T 1 i EN 50082 T 2
Orurowanie : stal nierdzewna 1.4571 / AIS1 316 L

Podtaczenie ssawne/cisnieniowe : DN 80 PN10/DN 80 PN16

4.3.4. Chlorator

Dezynfekcja wody przy uzyciu roztworu podchlorynu sodowego

W przypadku wystapienia koniecznosci awaryjnej lub okresowej dezynfekcji urzadzen i
instalacji wodnej zaktadu przewiduje si¢ zastosowanie zestawu dozowania dezynfekanta

ztozonego z dozujacej pompki membranowej i zbiornika roztworu dezynfektanta.

Mozliwe bedzie dozowanie dezynfekanta do wody kierowanej do zbiornika retencyjnego lub

do rurociagu ttocznego do zaktadu. Ilo$¢ dezynfektanta proporcjonalna bedzie do ilosci
przeptywajacej wody. tak aby w koncoéwkach sieci zaktadowej  chloru nie byty wigksze niz 0.3
mg/1. Jako $rodek dezynfekcyjny uzyty bedzie rozcienczony 14% - owy roztwor podchlorynu
sodu.

4.3.5. Instalacja sprezonego powietrza.

Projektuje si¢ instalacje sprezonego powietrza sktadajaca sie¢ z 2 niezaleznych rurociagéw
ze stali nierdzewnej X 5Cr Ni 18-10 (1.4301) zgodnie z PN-EN 100881 wyprowadzonych z
rozdzielacza sprezonego powietrza ze stali nierdzewnej:

1. Rurociag napowietrzania wody nieuzdatnionej — do nowoprojektowanego mieszacza
wodno - powietrznego o $rednicy 500 mm wypetionego od dotu pierscieniami Biateckiego

i zasilanego od dotu — maksymalne cisnienie robocze 0,6 MPa. Napowietrzanie odbywa¢ si¢
bedzie przy jednoczesnej pracy pompy glebinowej poprzez zawor elektromagnetyczny.

2. Rurociag sterowania przepustnicami pneumatycznymi, z reduktorem cisnienia o przeptywie
2600 dm3/min, doprowadzony do sterownikoéw pneumatycznych — ci$nienie robocze 0,52 —

6



0,58 MPa.

Instalacje nalezy wykona¢ z rur stalowych lub zgrzewanych o $rednicy DN 20. Jako zawory
odcinajace zastosowac¢ zawory kulowe DN 20. Zastosowaé mosigzne sprezynowe zawory
zwrotne o potaczeniach gwintowanych o srednicy DN 20.

Instalacje nalezy zabezpieczy¢ zaworem bezpieczenstwa membranowym o $rednicy %2 o
cisnieniu nominalnym 0,6 MPa.

4.3.6. Sprezarki.

Zasilanie uktadu sprezonego powietrza z 1 sprezarki: nowoprojektowanej ttokowej
bezolejowych o parametrach:

Nadciénienie ttoczenia [MPa] 1,00

Wydajnos¢ [m3/h] 3,0

Wydajnos¢ [I/min] 50

Masa [kg] 150

Pojemnos¢ zbiornika [I] 180

Przytacze sprezonego powietrza G 1/2

WYysokos¢ przytacza sprezonego powietrza (d) [mm] 350

Temperatura otoczenia [°C] od 5 do 40

Temperatura sprezonego powietrza [°C] okoto 40 powyzej temperatury otoczenia

Poziom dzwieku L [dB(A)] 83

4.3.7. Pomiar przeplywu wody.

W stacji na przytaczach wodociagowych studni glgbinowych zainstalowa¢ wodomierz
srubowy Dn 80 do wody zimnej.

Na przytaczu wody do sieci nalezy zainstalowa¢ wodomierz srubowy o srednicy 80/20 mm i
Qn=40 m3/h.

Na rurociagu wody do ptukania filtroéw nalezy zainstalowa¢ wodomierz srubowy o srednicy
80 mm i Qn =40 m3/h do wody zimnej

Na wyjsciu wody do zbiornikoéw nalezy zainstalowa¢ wodomierz srubowy z nadajnikiem
impulsow o srednicy 80 mm i Qn = 40 m3/h do wody zimnej.

4.3.8. Pomiar cisnienia.

Do pomiaru cisnienia nalezy zainstalowa¢ manometry o $r 10 mm z nastepujacym zakresem
pomiaru

- na przytaczach studziennych, mieszaczach wodnopowietrznych i filtrach — 1,0 MPa

4.3.9. System plukania zloza.

W ramach modernizacji SUW nalezy zautomatyzowa¢ prace filtra. Proces uzdatniania wody
przebiega¢ bedzie w systemie jednostopniowej filtracji na filtr o srednicy Dn 1200 mm.
Proces uzdatniania wody w trybie automatycznym odbywa¢ si¢ bedzie pod nadzorem
sterownika swobodnie programowalnego PLC z panelem dotykowym.

Projektuje si¢ szesciozaworowy system ptukania ztoza sktadajacy si¢ z przepustnic
sterowanych pneumatycznie za pomoca sterownika mikroprocesorowego z automatycznym
plukaniem objgtosciowo - czasowym.

Sterownik mikroprocesorowy ma spetnia¢ nastgpujace funkcje:

- pomiar impulsow wodomierza impulsowego wody uzdatnionej

- sterowanie praca przepustnic pneumatycznych (wyspa zaworowa)

- sterowanie praca sprezarki

- kontrola cisnienia instalacji pneumatycznej

- sygnalizacja cyklu regeneracji filtrow

Projektuje si¢ nastgpujace srednice przepustnic pneumatycznych dla jednego filtra:
- rurociag poptuczyn — DN 80 — szt. 1,



- rurociag ptukania uktadajacego DN 65 — szt. 1

- rurociag wody uzdatnionej i nie uzdatnionej — DN 80 - szt.2

- rurociag wody do ptukania — DN 80 —szt. 1

- rurociag sprezonego powietrza do plukania ztoza — DN 50 szt. 1

Uktad sterowania procesem ptukania filtra poza trybem automatycznym wyposazony
powinien by¢ dodatkowo w mozliwos$¢ przejscia w tryb sterowania ,,r¢Cznego”.

4.3.10. Pompa pluczna.

Na rurociagu wody przeznaczonej do ptukania nalezy zainstalowa¢ pompe 0 parametrach:
Jednostopniowa, dtawnicowa pompa wirowa o budowie Block do ustawiania na fundamencie.
Konstrukcja z matymi drganiami i matymi szumami z latarnia i sztywno przymocowanym
silnikiem standardowym . Z niezaleznym od kierunku obrotéw uszczelnieniem
mechanicznym z mieszkiem sprezystym i wirnikiem redukujacym kawitacje.

Przeptyw : 45 m3/h

Wysokos¢ podnoszenia : 20 m H20

Temperatura pracy: (max. 140 °C) : 20 °C

Cisnienie robocze: (max. 16 bar) :

Rodzaj pradu : 3~400V/50Hz
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Moc znamionowa silnika : 5,5 kW

Znamionowa predkos$¢ obrotowa : 2900 1/min

Prad znamionowy : 10,8 A

Stopien ochrony : IP 55

Kotierzowe podtaczenie do rur : DN 65/PN16

4.3.11. Osuszacz powietrza.

Z uwagi na duza wilgotnos¢ panujaca podczas procesu ttoczenia wody projektuje si¢
zastosowanie osuszacza powietrza w celu ochrony urzadzen przed korozja i zawilgoceniem.
Dobor urzadzenia:

- kubatura pomieszczenia: 44,24 m2

Dobrano jeden osuszacz z automatycznym odszranianiem o zakresie pracy:

Wydajnos$¢ osuszania przy:

30°C/ 80 % 70,8 1/ 24h

27°C /60 % 44,01/ 24h

20°C /60 % 28,6 1/ 24h

10°C /70 % 17,51/ 24h

Zakres pracy — temperatura +3 do +32 °C

Zakres pracy - wilgotnos¢ 40 — 100 %

Max pobor mocy 1015 W

Przepltyw powietrza 890 m3/h

Poziom glosnosci w odlegtosci 1 m 53 dB(A)
Zasilanie (4,5 m kabel z wtyczka) 1x230V / 50Hz
Zabezpieczenie 6 A

Czynnik chtodniczy (CFC free) R134a R407c
Wymiary: wys. x szer. x gtgh. [mm] 500 830 x 444 x 576
Waga 55 kg

Poj. zbiornika na skropliny 14 |

4.3.12. Krata odbioru popluczyn.

Kratg odbioru poptuczyn pozostaje istniejaca
4.3.13. Przybory sanitarne.



Umywalka pozostaje istniejaca

4.3.14. Rury ochronne.

Przy przejsciach rurociagéw pod tawami budynku stacji lub przez fundamenty budynku i w
miejscach kolizji z innym uzbrojeniem stosowa¢ rury ochronne stalowe.

4.4.2. Préba szczelnosci instalacji.

Probie szczelnosci nalezy podda¢ zamontowane rurociagi wraz z armatura na cisnienie 0,9
MPa.

4.4.3. Roboty ziemne

Roboty ziemne powinny by¢ prowadzone z zgodnie z przepisami i obowiazujacymi
normami.

Przed przystapieniem do rozktadania wykopu nalezy doktadnie rozpozna¢ cata trase wzdhuz
wytyczonej osi, przygotowac punkty wysokosciowe, a kotki wyznaczajace 0§ kanatu,
zabezpieczy¢ $wiadkami umieszczonymi poza gabarytem wykopu i odktadem urobku.
Wykopy nalezy rozpocza¢ poprzez zdjgcie wierzchniej warstwy ziemi urodzajnej (humusu).
Szerokos¢ dna wykopu powinna by¢ dostosowana do srednicy przewodu i technologii
stosowanej przy robotach pod wykopy. Wydobyty grunt z wykopu powinien by¢ wywieziony
przez wykonawce na odktad. Wszystkie napotkane przewody podziemne na trasie
wykonywanego wykopu, krzyzujace si¢ lub biegnace rownolegle z wykopem nalezy
zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem, a w razie potrzeby podwieszone w sposdb zapewniajacy
ich eksploatacje¢. Dno wykopu powinno by¢ réwne i wykonane ze spadkiem, przy czym dno
wykopu wykonawca wykona na poziomie wyzszym od rzednej projektowanej o 0,20 m.
Zdjecie pozostawionej warstwy 0,20 m gruntu powinno by¢ wykonane bezposrednio przed
utozeniem przewodow rurowych.

Zdjecie tej warstwy Wykonawca wykona recznie lub w sposob uzgodniony z Inzynierem.
Odspajanie gruntu w wykopie nalezy wykonywa¢ recznie. Odktad urobku powinien by¢
dokonany tylko po jednej stronie wykopu, w odlegtosci co najmniej 0,6 m od krawedzi
wykopu. Zasyp rurociagu powinien odbywa¢ sie w trzech etapach:

Etap | — wykonanie warstwy ochronnej rury z wytaczeniem odcinkow na ztaczach

Etap Il — po probie szczelno$ci ztacz rur wykonanie warstwy ochronnej w miejscach potaczen
Etap 11 — zasyp wykopu gruntem rodzimym, warstwami z jednoczesnym zageszczeniem i
ewentualna rozbiorke odeskowan irozpor scian wykopu. Obsypke prowadzi¢ warstwowo
do uzyskania zageszczonej warstwy o grubosci minimum 0,3 m nad rura.

5. KONTROLA JAKOSCI WYKONYWANYCH ROBOT.

Kontroli nalezy dokona¢ poprzez poréwnanie wykonanych robot z Dokumentacja
Projektowa i Warunkami Technicznymi.

Za jakos¢ wykonywanych robot oraz zastosowanych elementow i materiatow
odpowiedzialny jest Wykonawca robot. W zakresie jego obowiazkoéw przed przejeciem terenu
budowy jest opracowanie 1 przedstawienie do akceptacji Inwestora projektu organizacji robot
zawierajacego: mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne oraz zamierzony sposob
wykonania robot zgodnie z projektem i sztuka budowlana.

5.1. Kontrola, pomiary i badania.

5.1.1. Badania przed przystapieniem do robot.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania majace na celu:

- zakwalifikowania gruntow do odpowiedniej kategorii,

- okreslenie rodzaju gruntu i jego uwarstwienia,

- okreslenie stanu terenu,

- ustalenie sktadu betonu i zapraw,

- ustalenie sposobu zabezpieczenia wykopow przed zalaniem woda,

9



- ustalenie metod wykonywania wykopow,

- ustalenie metod prowadzenia robdt 1 ich kontroli w czasie trwania budowy.

5.1.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robot.

Wykonawca jest zobowiazany do stalej i systematycznej kontroli prowadzonych robot w

zakresie i z czgstotliwoscia zaakceptowana przez Inzyniera w oparciu o0 normg BN-83/8836-

02, PN-81/B-10725 i PN-91/B-10728.

W szczegolnosci kontrola powinna obejmowac:

- sprawdzenie rzednych zatozonych tfaw celowniczych w nawiazaniu do podanych na placu

budowy statych punktéw niwelacyjnych z doktadnoscia odczytu do 1 mm,

- sprawdzenie metod wykonywania wykopow,

- zbadanie materialow i elementéw obudowy pod katem ich zgodnosci z cechami podanymi

w dokumentacji technicznej 1 warunkami technicznymi podanymi przez wytworce,

- badanie zachowania warunkow bezpieczenstwa pracy,

- badanie zabezpieczenia wykopdw przed zalaniem woda,

- badanie prawidtowosci podtoza naturalnego, w tym gléwnie jego nienaruszalnosci,
wilgotnosci i zgodnosci z okreslonym w dokumentaciji,

- badanie i pomiary szerokosci, grubosci i zageszczenia wykonanego podtoza wzmocnionego
z kruszywa lub betonu,

- badanie glebokosci utozenia przewodu, jego odlegtosci od budowli sasiadujacych i ich
zabezpieczenia,

- badanie utozenia przewodu na podtozu,

- badanie odchylenia osi przewodu i jego spadku,

- badanie zastosowanych ztaczy i ich uszczelnienie,

- badanie zmiany kierunkéw przewodu i ich zabezpieczenia przed przemieszczaniem,

- badanie zabezpieczenia przewodu przy przejsciu pod drogami
(rury ochronne, obudowy tunelowe),

- badanie zabezpieczenia przed korozja i pradami btadzacymi,

- badanie wykonania obiektow budowlanych na przewodzie wodociagowym (w tym: badanie
Podloza, sprawdzenie zbrojenia konstrukcji, izolacji wodoszczelnej, zabezpieczenia przed
korozja, sprawdzenie przejsé¢ rurociagoéw przez sciany, sprawdzenie montaSu przewodow i
armatury, sprawdzenie rzednych posadowienia pokryw wtazow oraz sprawdzenie stopni
wlazowych, otwor6w montazowych i urzadzen wentylacyjnych),

- badanie szczelnosci catego przewodu,

- badanie warstwy ochronnej zasypu przewodu,

- badanie zasypu przewodu do powierzchni terenu poprzez badanie wskaznikow zageszczenia
poszczeg6lnych jego warstw.

6. OBMIAR ROBOT.

6.1. Ogolne zasady obmiaru robot.

Obmiar robot bedzie okreslat faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja

projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca.

7. ODBIOR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady.

Ogo6lne zasady podano w ST WO — 1 ,, Wymagania og6lne”.

7.2. Odbior robét.

Celem odbioru jest sprawdzenie zgodnosci wykonania robot z umowa oraz okreslenie ich

wartosci technicznej.

7.3. Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja wszystkie technologiczne
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czynnosci zwiazane z rozbudowa stacji uzdatniania, a mianowicie:

- roboty przygotowawcze,

- roboty ziemne,

- przygotowanie podtoza,

- roboty montazowe wykonania rurociagow, zestawow
technologicznych,

- wykonanie fundamentow zbiornikéw,

- wykonanie rur ochronnych,

- wykonanie izolacji,

- proby szczelnosci przewodow i dezynfekcja, zasypanie i zageszczenie wykopu.

Odbior robot zanikajacych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie

korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postepu robot.

7.4. Odbior koncowy.

Odbiorowi koncowemu wg PN-81/B-10725 i PN-91/B-10728 podlega:

- sprawdzenie kompletnosci dokumentacji do odbioru technicznego koncowego (polegajace
na sprawdzeniu protokotéw badan przeprowadzonych przy odbiorach technicznych
czesciowych),

- badanie szczelnosci catego przewodu (przeprowadzone przy catkowicie ukonczonym i
zasypanym przewodzie, otwartych zasuwach - zgodnie z punktem 8.2.4.3 normy PN-81/B-
10725),

- badanie jakosci wody (przeprowadzone stosownie do odpowiednich norm obowiazujacych

w zakresie badan fizykochemicznych i bakteriologicznych wody).

Wyniki przeprowadzonych badan podczas odbioru powinny by¢ ujgte w formie protokotu,

szczegotowo omowione, wpisane do dziennika budowy i1 podpisane przez nadzor techniczny

oraz cztonkow komisji przeprowadzajacej badania.

Wyniki badan przeprowadzonych podczas odbioru koncowego nalezy uzna¢ za doktadne,

jezeli wszystkie wymagania (badanie dokumentacji i szczelnosci catego przewodu) zostaly

spetnione. Jezeli ktore§ z wymagan przy odbiorze technicznym koncowym nie zostato

spelnione, nalezy oceni¢ jego wptyw na stopien sprawnosci dziatania przewodu i w

zaleznosci od tego okresli¢ konieczne dalsze postepowanie.

7.5. Dokumenty odbioru koncowego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot odbioru

ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastepujace

dokumenty.

1. Dokumentacje projektowa podstawowa oraz dodatkowa jesli zostata sporzadzona w
trakcie realizacji robot.

. Specyfikacje techniczna.

. Dziennik budowy.

. Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST
oraz DTR wbudowanych urzadzen

. Odbiory UDT urzadzen cisnieniowych

. Geodezyjna inwentaryzacje powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu.

. Kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej

. Pozytywne wyniki badan wody

8. PODSTAWA PLATNOSCI.

8.1. Ogodlne wymagania

Ogo6lne wymagania podano w ST WO — 1 ,, Wymagania ogdlne”.

HowwnN
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Ptatnos¢ nalezy przyjmowac¢ zgodnie z dokumentacja kosztorysowa dotyczaca zakresu
robot podanych w p. 1.3. niniejszej ST w oparciu o odbidr faktycznie zamdowionej i
wykonanej pracy.

Kwota zawarta w umowie ustalona na podstawie sporzadzonych kosztorysow na wykonanie
robot jest podstawa rozliczenia Zamawiajacego z Wykonawca.

9. PRZEPISY ZWIAZANE.

9.1. Normy.

PN-ISO 4064-1:1997 Pomiar objetosci wody w przewodach. Wodomierze do wody pitnej
zimnej.

PN-88/M-54870 Wodomierze srubowe z pozioma osia wirnika

PN-B-01700:1999 Wodociagi i kanalizacja. Urzadzenia i siec zewngtrzna. Oznaczenia
graficzne

PN-B-10702:1999 Wodociagi i kanalizacja. Zbiorniki. Wymagania i badania
PN-B-10720:1998 Wodociagi. Zabudowa zestawoéw wodomierzowych w instalacjach
wodociagowych.

PN-B-10725:1997 Wodociagi. Przewody zewnetrzne. Wymagania i badania
PN-B-10726:1999 Wodociagi. Przewody zewnetrzne z rur stalowych i Seliwnych na terenach
gorniczych. Wymagania 1 badania przy odbiorze

PN-81/B-10740 Stacje hydroforowe. Wymagania i badania przy odbiorze
PN-84/M-44010 Pompy odsrodkowe do wody zasilajacej. Wymagania i badania
PN-M-44015:1997 Pompy. Ogdlne wymagania i badania

PN-B-10736:1999 Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodéw wodociagowych i
kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania
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