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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejkanyania i odbioru robét (ST)aswymagania dotyce wykonania i
odbioru rob6t zwizanych ze zdciem warstwy humusuprzy przebudowie drogi gminnej nr 102635B Turéwka —Zarnowo 1l —
Zarnowo | od km 0 + 000 do km 7 + 550.27

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obsmmijaca podstaw jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zei i
realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robét awanych ze zdciem warstwy humusu o
sredniej grubéci 10 cm i 5 cm oraz rozplantowaniem humusu naoppé i utgzeniem na hatdy, wykonywanych w ramach rob6t
przygotowawczyctprzy przebudowie drogi gminnej nr 1026358 Turéwka —Zarnowo Il — Zarnowo | od km 0 + 000 do km 7 +
550.27

1.4. Informacja o terenie budowy

Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony pagyowy drogi gminnej przez wsie TuréwkaZarnowo Il —Zarnowo |. W pasie
drogowym znajduje si nastpujace uzbrojenie : kable energetyczne (pgzgh), kable telefonicznesie¢ wodochgowa i stupy
energetyczne linii 0.4kV (sporadycznie).

1.5. Organizacja rob6t, warunki BHP, ochronasrodowiska

Przed przysipieniem do rob6t inwestor zawiadomi wszystkichseieieli przylegtych gruntéw o utrudnieniach w ruch

Roboty prowad#i w liniach rozgraniczapych pas drogowy, nie naruszajvtasndci osob trzecich.

Na projekcie zagospodarowania wchgoan w skiad dokumentacji naniesiono uzbrojenie padne. Przy zbleniu do zasuw
wodocigowych, kabli energetycznych i telefonicznych rgboemne prowadzirecznie.

Calai¢ robdt prowadzi pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie ogjiduowierzy uprawnionemu geodecie.

Prowadzenie i zabezpieczenie rob6t oznakorgodnie z ,Instrukegj oznakowania rob6t prowadzonych w pasie drogowylh’P(Nr
24, poz.184 z 18.06.1990 r.). Wykonawca robét —+dimik budowy przed przygpieniem do roboét jest zoboaziany sporzdzi¢ plan
bezpieczéastwa i ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozgdzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwc®20. (Dz.U.Nr 120,
poz.1126).

Przy sporzdzaniu planu ,bioz” naley skorzysté z zasad BHP podanych dla poszczegdélnych robot aporadzeniu Ministra
Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawezpieczéstwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t wddaych

(Dz.U.Nr 47, poz.401) oraz uwzglni¢ ,informacje dotyczica bezpieczéstwa i ochrony zdrowia”. Obowzkiem wykonawcy jest
zapewnienie przégia dla pieszych i dojazdu do posesji. Repery robo@niesiono i opisano na projekcie drogowym.

Technologia robot i ich rodzaj oraz materialy zasteane w projekcie nie wplgmegatywnie ndarodowisko

1.6. Okreslenia podstawowe

Stosowane okigenia podstawowe aszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defim@inji
podanymi w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 1.4

1.7. Ogdélne wymagania dotycgce robét
Ogolne wymagania dotygee robot podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogopie™.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprat do zdjecia humusu

Do wykonania robot zwzanych ze zdgiem warstwy humusu nailg stosowa:
- rowniarki,
- spycharki,

16



D.01.02.02. Zdjecie war stwy humusu

- lopaty, szpadle i inny spgzdo rcznego wykonywania robét ziemnych - w miejscaclziggrawidtowe wykonanie robét sgtem
zmechanizowanym nie jest wove,

— koparki chwytakowe i samochody samowytadowcze praypadku transportu na odlegtowymagajca zastosowania takiego
sprztu.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania dotycgce transportu

Wymagania dotyegce transportu podano w ST D.00.00.00 ,Wymaganidrejdkt 4.
4.2. Transport humusu i darniny

Humus naléy przemieszczaz zastosowaniem réwniarek lub spycharek albo pozéwtransportem samochodowym. Wybor
srodka transportu zatg od odlegtéci, warunkow lokalnych i przeznaczenia humusu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D.00®MMNVymagania ogolne” pkt 5.
Teren pod budowdrogi w pasie robot ziemnych, w miejscach dokopdw innych miejscach wskazanych w dokumentacji
projektowej powinien b§ oczyszczony z humusu .

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna bydjeta z przeznaczeniem do fmejszego mycia przy umacnianiu skarp, zaktadaniu trawnikow,
sadzeniu drzew i krzewoéw oraz do innych czyémnakreslonych w dokumentacji projektowej. Zagospodarowamaglmiaru humusu
powinno by wykonane zgodnie z ustaleniami ST lub wskazaniagyiniera.

Humus naley zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spgdhatVv wypatkowych sytuacjach, gdy
zastosowanie maszyn nie jest wystargzaj dla prawidlowego wykonania robot, wadhie mae stanowd zagraenie dla
bezpieczastwa robot (zmienna grubdwarstwy humusu,asiedztwo budowli), naley dodatkowo stosowar¢czne wykonanie robot,
jako uzupetnienie prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu natey zdja¢ z powierzchni catego pasa robot ziemnych orazmwyéh miejscach okéonych w dokumentaciji
projektowej lub wskazanych przezzymiera.

Gruba¢ zdejmowanej warstwy humusu (zata od gtbokcici jego zalegania, wysokoi nasypu, potrzeb jego wykorzystania na
budowie itp.) powinna hyyzgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej\@Twskazana przez tgniera, wedtug faktycznego stanu
wystepowania. Stan faktycznyetzie stanowit podstagwdo rozliczenia czynrigi zwiazanych ze zdriem warstwy humusu.

Zdjety humus nalgy sktadow@ w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humpswinny by przez Wykonawg tak
dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed zarseczgniem, a take najedzaniem przez pojazdy. Nie nalezdejmowd humusu
w czasie intensywnych opadodw i bezpinio po nich, aby unilad zanieczyszczenia ghiffub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogoiplkt’6.
6.2. Kontrola usuniecia humusu

Sprawdzenie jakii robo6t polega na wizualnej ocenie komplétiasunigcia humusu .
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Zasady obmiaru rob6t
Zasady obmiaru robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagagolne”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) zdjej warstwy humusu .

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D.00.0Q/¥magania ogdine” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy pfatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 9.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 Mwykonania robét obejmuije:
— zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy wzdiuogi lub odwiezieniem na odktad,

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.
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