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1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejkaryania i odbioru robdt (ST)aswymagania dotyce wykonania i
odbioru rob6t zwjzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktéwsokdciowych — przy przebudowie drogi gminnej nr
102635B Turéwka —Zarnowo Il — Zarnowo | od km 0 + 000 do km 7 + 550.27

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obamijaca podstaw jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zieica
realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t agénych z wszystkimi czynidciami
umazliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trdsygowej oraz potzenia obiektéw inynierskich przy
przebudowie drogi gminnej nr 1026358 Turéwka —Zarnowo Il — Zarnowo | od km 0 + 000 do km 7 + 550.27
Roboty pomiarowe obejmajiniowe roboty ziemne na drogach w terenie réowagin .

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokgciowych

W zakres rob6t pomiarowych, zwanych z odtworzeniem trasy i punktéw wyséiowych wchodz:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokmvego punktow gtéwnych osi trasy i punktow wiséciowych,
b) uzupeienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate 0si),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysékiowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktéw w sposoéb trwaty, ochrafaprzed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposdWiajacy odszukanie i
ewentualne odtworzenie.

1.4. Informacja o terenie budowy

Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony pagydvey drogi gminnej przez wsie TuréwkaZarnowo |l —Zarnowo |. W pasie

drogowym znajduje si nastpujace uzbrojenie : kable energetyczne (peyh), kable telefoniczpesiec wodochgowa i stupy
energetyczne linii 0.4kV (sporadycznie).

1.5. Organizacja rob6t, warunki BHP, ochronasrodowiska

Przed przysipieniem do rob6t inwestor zawiadomi wszystkichéeieieli przyleglych gruntéw o utrudnieniach w ruch

Roboty prowad#i w liniach rozgraniczagych pas drogowy, nie naruszapwtasndci osob trzecich.

Na projekcie zagospodarowania wchaozm w skiad dokumentacji naniesiono uzbrojenie padne. Przy zbleniu do zasuw
wodocigowych, kabli energetycznych i telefonicznych rgbziemne prowadzirecznie.

Caltas¢ robot prowadz pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osjidoowierzyé uprawnionemu geodecie.

Prowadzenie i zabezpieczenie robét oznakongodnie z ,Instrukg oznakowania robét prowadzonych w pasie drogowylkhP(Nr
24, poz.184 z 18.06.1990 r.). Wykonawca robét +édieik budowy przed przyspieniem do robot jest zoboygiany sporzdzi¢ plan
bezpieczastwa i ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozpdeenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwc®20. (Dz.U.Nr 120,
poz.1126).

Przy sporzdzaniu planu ,bioz” naliey skorzysté z zasad BHP podanych dla poszczegdinych robézporadzeniu Ministra
Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawazpieczéstwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t mddaych

(Dz.U.Nr 47, poz.401) oraz uwzglni¢ ,informacije dotyczca bezpieczéstwa i ochrony zdrowia”. Obowzkiem wykonawcy jest
zapewnienie przégia dla pieszych i dojazdu do posesji. Repery rabamniesiono i opisano na projekcie drogowym. Meldgia

robot i ich rodzaj oraz materiaty zastosowane vygkae nie wplyrm negatywnie ndrodowisko

1.6. Okreslenia podstawowe
1.6.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasynky kierunkowe oraz pogikowy i konicowy punkt trasy.

1.6.2.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjapodanymi w ST
D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.7. Ogélne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogojie”1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgre materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania padanST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.
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2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nafestosowd pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym, stupki betonowe
albo rury metalowe o diugoi okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza grarobot ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny érieednic od
0,15do 0,20 m idhugdé od 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowa paliki drewniangrednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugm okoto 0,30 m, a
dla punktéw utrwalanych w istnigjej nawierzchni bolce stalowieednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do 0,05 m.

~Swiadki” powinny mie diugas¢ okoto 0,50 m i przekréj prostatay.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycrce spratu

Ogolne wymagania dotyaee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysekmwvych naleéy stosowa nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
— taSmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkianw wysokdciowych powinien gwarantowauzyskanie wymaganej
doktadndci pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycrce transportu

Ogdlne wymagania dotyseze transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrejdkt 4.
4.2. Transport sprztu i materiatow

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy vra przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D-00@QNVymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny &yvykonane zgodnie z oboyzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyapieniem do robét Wykonawca powinien pegepd Zamawiajcego dane zawiergje lokalizagt i wspoétrzdne
punktéw gtoéwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawégo, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i pomiary
geodezyjne niezlnine do szczegdtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagtzg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinforma@wazyniera o wszelkich ktlach wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych
trasy i (lub) reperéw roboczych. &ly te powinny by usungte na koszt Zamawiagego.

Wykonawca powinien sprawdz¢zy rzdne terenu okéone w dokumentaciji projektowej 2godne z rzeczywistymi
rzednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste r@ne terenu istotnie #@ia sie od rzdnych okrélonych w dokumentacji
projektowej, to powinien powiadoib tym Irzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nisvimno by zmieniane przed
podjeciem odpowiedniej decyzji przezAyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynik@g z rénic rzednych terenu podanych w
dokumentaciji projektowej i ezinych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera, zostamwykonane na koszt Zamawiaggo.
Zaniechanie powiadomieniazyniera oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku afzai Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mplyy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikéw
pomiaréw przez lzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i pungtgrednie osi trasy mugay¢ zaopatrzone w oznaczenia oftagace w
sposéb wyrany i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznacpewinny by zaakceptowane
przez Irzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatze czasie trwania robot. Jeli
znaki pomiarowe przekazane przez Zamaygijo zostanzniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich
odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzehidt, to zostamone odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczn@devidtowej realizacji robét nate do obowizkéw Wykonawcy.
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5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osiesy i punktow
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne oy by¢ zastabilizowane w sposaéb trwaty, przyciu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, azaldowihzane do punktéw pomocniczych, padmych poza granicrobot ziemnych.
Maksymalna odlegkd pomidzy punktami gtdwnymi na odcinkach prostych niezmprzekracza 500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokeiowe (repery robocze) wzdhosi trasy drogowej, a ta& przy
kazdym obiekcie inynierskim.

Maksymalna odlegké migdzy reperami roboczymi wzdhtrasy drogowej w terenie ptaskim powinna wyicsd0 metrow,
natomiast w terenie falistym i gérskim powinna: lmdpowiednio zmniejszona, zalee od jego konfiguracji.

Repery robocze nalg zalazy¢ poza granicami rob6t zadanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow tayamcych.
Jako repery robocze muga wykorzystéa punkty state na stabilnych, istnieych budowlach wzdiutrasy drogowej. O ile brak takich
punktéw, repery robocze nalezatazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztahikéw stalowych, osadzonych w gruncie
w spos6b wykluczagy osiadanie, zaakceptowany przezylmera.

Rzedne reperdw roboczych naleokresla¢ z talky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4
mm/km, stosujc niwelacg podwojra w nawizaniu do reperéw gatwowych.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcajwyrane i jednoznaczne okilenie nazwy
reperu i jego redne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagcprojektows oraz inne dane geodezyjne przekazane przez Zaipeega,
przy wykorzystaniu sieci poligonizacji fistwowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckoaej w dokumentacji projektowe;j.

Os trasy powinna b§wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej od charakterystyki
terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadzigjon 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonetrasy w stosunku do dokumentacji projektowej niezenby¢ wigksze ni
3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cnpdimstatych drég. Rane niwelety punktéw osi trasy najewyznaczy z
doktadndcia do 1 cm w stosunku doganych niwelety okrédonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nafaizy¢ materialow wymienionych w pkt 2.2.

Usunkgcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczaly Wykonawca robot zagi je odpowiednimi palami po obu
stronach osi, umieszczonych poza granabot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopéw na powierzchni terenu
(okreslenie granicy robét), zgodnie z dokumenéggjojektows oraz w miejscach wymaggyych uzupetnienia dla poprawnego
przeprowadzenia robét i w miejscach zaakceptowapyzéz Irzyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naky stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy najestosowa
w przypadku nasypOw o wysad® przekraczaijcej 1 metr oraz wykopow gbszych ni 1 metr. Odlegtet miedzy palikami lub
wiechami naley dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy dnagj. Odlegté¢ ta co najmniej powinna odpowiada
odstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztatcie zgodnydokumentacj
projektow.
6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogoiple’6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych
Kontrole jakosci prac pomiarowych zwrzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysétiowych naley prowadzé wedtug ogoéinych
zasad okrédonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4%7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.0QM@magania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.00/@¢magania ogélne” pkt 8.
8.2. Spos6b odbioru robot

Odbidr robét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gaisfe na podstawie szkicow i dziennikbw pomiaréw
geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjhefire Wykonawca przedkladazynierowi.

14



D.01.01.01. Odtworzeniestrapunktow wysokoiowych
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycece podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotyaze podstawy ptatrigi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trigmnktow wysokéciowych,
— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wységowych,
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,
— zastabilizowanie punktéw w sposoéb trwaly, ochrariaprzed zniszczeniem i oznakowanie utatggajodszukanie i ewentualne
odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonya@mac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityweisGtéwny Urzd Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdaUGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUD83.
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