D.02.01.01. Wykonanie wykopow
D.02.01.01. WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH | — V KATE GORII

CPV -45112730-1
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngikenania i odbioru robét (STrsvymagania dotyee wykonania i odbioru
wykopow w gruntach |-V kategorjrzy przebudowie drogi gminnej nr 102635B Turéwka —Zarnowo |l — Zarnowo | od km 0 + 000
do km 7 + 550.27

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument irgetwy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji @itwymienionych w pkt. 1.
1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t ziemnypizy przebudowie drogi gminnej nr 102635B Turéwka —
Zarnowo Ill — Zarnowo | od km 0 + 000 do km 7 + 550.2fobejmup wykonanie wykopéw w gruncie Kat. I — I, w tym:

- wykopy zwihzane z korytowaniem i zagzczaniem gruntu pod konstrukggzdni

- wykopy zwhzane z korytowaniem i zagzczaniem gruntu pod zjazdy gospodarcze oraz oulmadniajce i poboczawirowe

- przekopy gruntu na odktad

- plantowanie gruntu rodzimego

- rozcielenie gruntu — humusu

- transport nadwaki ziemi z wykopow

- plantowanie powierzchni skarp i korony nasypéw

1.4. Informacja o terenie budowy

Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony pasyowy drogi gminnej przez wsie TurdéwkaZarnowo Il —Zarnowo I. W pasie
drogowym znajduje ginastpujace uzbrojenie : kable energetyczne (pgeyh), kable telefoniczne, sisvodochgowa i stupy energetyczne
linii 0.4kV (sporadycznie).

1.5. Organizacja robo6t, warunki BHP, ochronasrodowiska

Przed przysipieniem do robot inwestor zawiadomi wszystkichseiaieli przylegtych gruntéw o utrudnieniach w ruch

Roboty prowadzi w liniach rozgraniczagych pas drogowy, nie naruszajtasndci osob trzecich.

Na projekcie zagospodarowania wchaman w sktad dokumentacji naniesiono uzbrojenie pemmne. Przy zblieniu do zasuw
wodocigowych, kabli energetycznych i telefonicznych rgbmiemne prowadzirgcznie.

Calas¢ robdt prowadzi pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osjidpowierzyé uprawnionemu geodecie.

Prowadzenie i zabezpieczenie rob6t oznakorgodnie z ,Instrukegj oznakowania robét prowadzonych w pasie drogowyl’P(Nr 24,
poz.184 z 18.06.1990 r.). Wykonawca robdt — Kierbwbudowy przed przygpieniem do robot jest zobowdany sporzdzic plan
bezpieczastwa i ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozpdeznia Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca@20. (Dz.U.Nr 120,
poz.1126).

Przy sporadzaniu planu ,bioz” naley skorzystéa z zasad BHP podanych dla poszczegélnych robégzporaydzeniu Ministra
Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w spraw@zpieczéstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét wddaych

(Dz.U.Nr 47, poz.401) oraz uwzglni¢ ,informacje dotyczica bezpieczastwa i ochrony zdrowia”. Obowzkiem wykonawcy jest
zapewnienie przégia dla pieszych i dojazdu do posesji. Repery rebawaniesiono i opisano na projekcie drogowym.

Technologia robo6t i ich rodzaj oraz materialy zasteane w projekcie nie wptgmegatywnie ndrodowisko
1.6. Okreslenia podstawowe
Podstawowe okienia zostaty podane w ST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.7. Ogélne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-02.00.01 pkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)

Podstaw podziatu gruntéw i innych materiatéw na kategquael wzgkdem trudnéci ich odspajania podano w ST D-02.00.01,
tablica 1. W wymienionej tablicy okéleno przeagtne wartéci gestosci objetosciowej gruntdw i materiatdw w stanie naturalnyma@ra
spulchnienie po odspojeniu.

Podziat gruntow pod wzegllem przydatnéei do budowy nasypéw podano w ST D-02.03.01, pkaBlica 1.

3. SPRZET
Ogolne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okrelono w ST D-02.00.01 pkt 3.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania i ustalenia dotgce transportu okétono w ST D-02.00.01 pkt 4.
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5. WYKONANIE ROBOT

Wykonanie wykopow

5.1. Zasady prowadzenia robot

Ogolne zasady prowadzenia rob6t podano w ST DE0@10pkt 5.

Sposbdb wykonania skarp wykopu powinien gwarantosta stateczn& w catym okresie prowadzenia robot, a naprawa
uszkodzé, wynikajacych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykaph,podcécia lub innych odspstw od dokumentacji
projektowej obciza Wykonawe robot ziemnych.

Wykonawca powinien wykonywavykopy w taki sposéb, aby grunty aznym stopniu przydatrigi do budowy nasypow byty
odspajane oddzielnie, w sposéb unielivdgajacy ich wymieszanie. Odgistwo od powyszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym
uktadem warstw geotechnicznych, wymaga zgodyniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowimty by¢ bezpdrednio wbudowane w nasyp lub przewiezione na odktad
O ile Inzynier dopyci czasowe sktadowanie odspojonych gruntow,aygie odpowiednio zabezpieozprzed nadmiernym zawilgoceniem.

Jezeli grunt jest zamarzety nie naley odspajé go do gtbokaici okoto 0,5 metra powagj projektowanych rzdnych robét
ziemnych.

5.2. Wymagania dotycace zagszczenia

Zagzszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowycldraiemnych powinno spetiiavymagania, dotyege minimalnej
wartdsci wskanika zagszczenia (), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robét mych

Minimalna wartd¢ I dla:
Strefa Autostrad innych drég
Korpusu i drog ruch ckzki ruch mniejszy
ekspresowych i bardzo cgzki od ciezkiego
Gorna warstwa o gruoi 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm od
powierzchni rob6t ziemnych 1,00 1,00 0,97

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyih spetniai wymaganego wskaika zagszczenia, to przed uteniem
konstrukcji nawierzchni natg je dogsci¢ do wartdci |, podanych w tablicy 1.

Jezeli wartdsici wskaznika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie magby¢ oskgniete przez bezpoednie zagszczanie gruntow
rodzimych, to naley podj¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podé umaliwiajacego uzyskanie wymaganych waowskaznika
zag:szczenia. Mdliwe do zastosowanig&odki, o ile nie g okreslone w ST, proponuje Wykonawca i przedstawia deeptaji Inzynierowi.

5.3. Ruch budowlany

Nie naley dopuszczaruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grébaarstwy gruntu (nadktadu) povsj rzednych robot
ziemnych jest mniejszanD,3 metra.

Z chwila przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu 8apea si po nim jedynie ruch maszyn wykonaych &
czynna¢ budowlan. Moze odbywd si¢ jedynie sporadyczny ruch pojazdéw, ktére nie sphwjouszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzaepowierzchni robét ziemnych, wynikgiych z niedotrzymania podanych powywarunkéw obciza
Wykonawe rob6t ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogolne zasady kontroli jako robét podano w ST D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopoéw

Sprawdzenie wykonania wykopéw polega na kontrolowagodndci z wymaganiami okigonymi w niniejszej specyfikacji oraz
w dokumentacji projektowej i ST. W czasie kontsdczeg6la uwag; nalezy zwrocié na:
a) odspajanie gruntow w sposéb nie pogargzaich wiaciwosci,
b) zapewnienie stateczém skarp,
¢) odwodnienie wykopéw w czasie wykonywania robot igozakaczeniu,
d) doktadn@é¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykczenie),
e) zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug \&ga okreslonych w punkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D-02.0pkb Y.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarowy jest n? (metr szécienny) wykonanego wykopu iftmetr kwadratowy )plantowania
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-02.0pKdB.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycece podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w ST D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fiwykopéw w gruntach |-V kategorii obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,

— wykonanie wykopu z transportem urobku na nasypliitdad, obejmujce: odspojenie, przemieszczenie, zatadunek, przeawie i
wytadunek,

— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

— profilowanie dna wykopu, rowdw, skarp,

— zagszczenie powierzchni wykopu ,

— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych , wymaganych w specyfikacji tectzmiej,
— rozplantowanie urobku na odkladzie ,

— wykonanie, a nagpnie rozebranie drég dojazdowych,

— rekultywacg terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwrzanych podano w ST D-02.00.01 pkt 10.
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