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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjkanania i odbioru robot (ST)aswymagania dotyege wykonania i
odbioru robét zwjzanych z wykonywaniem nawierzchiwirowej przy: przy przebudowie drogi gminnej nr 102635B Turéwka —
Zarnowo Il — Zarnowo | od km 0 + 000 do km 7 + 550.27

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja stanowi dokument przetargowy i kdkttvavy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionyshpunkcie 1.1
1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia rob6t awanych z wykonywaniem nawierzchni
zwirowej poboczy i zjazdow gospodarczychzzgru o frakcji 2-8 mm wg PN-B-11111:1966 |l gr. 1&ncprzy przebudowie drogi
gminnej nr 102635B Turéwka —Zarnowo Ill — Zarnowo | od km 0 + 000 do km 7 + 550.27y tym:

Nawierzchng zwirowa nalezy wykonywa i uktada na:
— podiazu gruntowym naturalnym, przepuszczalnym
— wyprofilowanym i zagszczonym

1.4. Informacja o terenie budowy

Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony pagydvey drogi gminnej przez wsie TuréwkaZarnowo |l —Zarnowo |. W pasie
drogowym znajduje si nastpujace uzbrojenie : kable energetyczne (pazyh), kable telefoniczne, giewodochgowa i stupy
energetyczne linii 0.4kV (sporadycznie).

1.5. Organizacja robo6t, warunki BHP, ochronasrodowiska

Przed przysipieniem do rob6t inwestor zawiadomi wszystkichseiaieli przylegtych gruntéw o utrudnieniach w ruch

Roboty prowadzi w liniach rozgraniczagych pas drogowy, nie naruszawtasndci oséb trzecich.

Na projekcie zagospodarowania wchaoan w skiad dokumentacji naniesiono uzbrojenie padne. Przy zbleniu do zasuw
wodochgowych, kabli energetycznych i telefonicznych rgbziemne prowadzirgcznie.

Calds¢ robdt prowadzi pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osjidpowierzyé uprawnionemu geodecie.

Prowadzenie i zabezpieczenie rob6t oznakorgodnie z ,Instruke oznakowania robo6t prowadzonych w pasie drogowylh’P(Nr
24, poz.184 z 18.06.1990 r.). Wykonawca robét +édieik budowy przed przygpieniem do robét jest zobowziany sporzdzi¢ plan
bezpieczastwa i ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozgadrenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwc®20. (Dz.U.Nr 120,
poz.1126).

Przy sporadzaniu planu ,bioz” naley skorzysté z zasad BHP podanych dla poszczegoélnych robozporadzeniu Ministra
Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w spraw@zpieczéstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét wddaych

(Dz.U.Nr 47, poz.401) oraz uwzglni¢ ,informacje dotyczica bezpieczastwa i ochrony zdrowia”. Obowikiem wykonawcy jest
zapewnienie przégia dla pieszych i dojazdu do posesji. Repery rebawaniesiono i opisano na projekcie drogowym.

Technologia rob6t i ich rodzaj oraz materiaty zasteane w projekcie nie wplgmegatywnie narodowisko

1.6. Okreslenia podstawowe
1.6.1.Nawierzchnia twarda nieulepszona - nawierzchnigrigstosowana do szybkiego ruchu samochodowegagledu na pylenie,
nieréwndci, ograniczony komfort jazdy - wibracje i hataak jnp. nawierzchnia ttuczniowa, brukowcowa hwrowa.

1.6.2.Nawierzchniazwirowa - nawierzchnia zaliczana do twardych niessmych, ktorej warstwicieralna jest wykonana z mieszanki
zwirowej bez uycia lepiszcza czy spoiwa.

1.6.3.Pozostate oki&enia podstawoweazgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definiciamoganymi w ST D-
00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.7. Ogélne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogopid™.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycre materiatow
Ogolne wymagania dotygeze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, padev ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 2.
2.2. Materiaty do nawierzchnizwirowych

Mieszankazwirowa powinna mié optymalne uziarnienie. Krzywa uziarnienia miesagrgwinna miéci¢ sig w granicach
krzywych obszaru dobrego uziarnienia, podanyctysal. Sktad ramowy uziarnienia podano w tablicy 1.
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Kruszywo naturalneayte do mieszankiwirowej powinno spetni@wymagania normy PN-B-11111 [2] i PN-B-11113 [3], a
ponadto wskanik piaskowy wg BN-64/8931-01 [4] dla mieszanki daumieniu:
od 0 do 20 mm, WP powinien wynésid 25 do 40,
od 0 do 50 mm, WP powinien wynésid 55 do 60.

Tablica 1. Sktad ramowy uziarnienia optymalnej rnéasizwirowej

Rzgdne krzywych granicznych uziarnienia
Wymiary przechodzi przez sito, % wag.
oczek nawierzchnia jednowarstwowa lub twa dol . hni
kwadratowych warstwa gérna nawierzchni Wars(\j/va 0 ni hawierzcehni
sita dwuwarstwowej WUWarstwowey
Mm AL b, A b
50 - - - 100
20 - - 100 67
12 - 92 88 54
4 86 64 65 30
2 68 47 49 19
0,5 44 26 28 11
0,075 15 8 12 3

Rysunek 1. Obszar uziarnienia optymalnych mieszawalowych
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3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogblne wymagania dotyageze sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprzt do wykonania nawierzchnizwirowej

Wykonawca przygpujacy do wykonania nawierzchawirowej powinien wykazé sie mazliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
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— koparek i tadowarek do odspajania i wydobywaniangru

— spycharek, réwniarek lub spite rolniczego (ptugi, brony, kultywatory) do sputgéhnia, rozktadania, profilowania,

— sprztu rolniczego (glebogryzarki, ptugofrezarki, braerzowe, kultywatory) lub ruchomych mieszarekndonieszania
mieszanki optymalnej,

— przewanych zbiornikbw na wogdo zwilzania mieszanki optymalnej, wypasaych w uradzenia do rownomiernego i
kontrolowanego dozowania wody,

— walcéw statycznych trojkotowych lub dwukotowychklkéch i srednich,

— walcéw wibracyjnych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyegce transportu
Ogodlne wymagania dotysee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidraj pkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegagih je przed zanieczyszczeniem i
rozsegregowaniem, nadmiernym wysuszeniem i zawgigieen.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-00MQ/Nymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiga

Podiae gruntowe pod nawierzcleniwirowa powinno spetni@wymagania okrdone w ST D-04.01.01 ,Koryto wraz z
profilowaniem i zagszczeniem podi@”.

Podtaze powinno by odwodnione w przypadku gruntu nieprzepuszczalmeguozez utaenie warstwy odgzapcej z piasku o
wskazniku wodoprzepuszczalio wigkszym od 8 m/da) wedtug zasad okénych w ST D-04.02.01 ,Warstwy ogtszapce i
odcinajce”.

Zamiast warstwy odszajcej podiae gruntowe mzna ulepszy stabilizupc je wapnem, cementem lub popiotami lothymi z
wegla brunatnego wedtug zasad akoaych w ST D-04.05.00 ,,Podbudowy i ulepszone padio gruntéw lub kruszyw stabilizowanych
spoiwami hydraulicznymi”.

Grubagi¢ warstwy ulepszonego pods, jezeli nie zostata okidona w dokumentacji projektowej, powinna wynosb cm, a jej
spadek poprzeczny od 4 do 5%.

5.3. Wykonanie nawierzchnizwirowej

5.3.1.Projektowanie sktadu mieszarkiirowej
Projekt sktadu mieszanki powiniendgpracowany w oparciu o:
a) wyniki bada kruszyw przeznaczonych do mieszankirowej, wg wymaga p. 2.2,
b) wyniki bada mieszanki, wedtug wymagaodanych w punkcie 2.2,
¢) wilgotnos¢ optymalra mieszanki okréona wg normalnej proby Proctora, zgodnie z neifiN-B-04481 [1].

5.3.2.0dcinek prébny

Wymagania dotycce wykonania odcinka probnego podano w ST D-05@Nawierzchnie gruntowe. Wymagania ogoélne”
pkt 5.3.

5.3.3.Wbudowanie i zagszczanie mieszankivirowej

Mieszankazwirowa powinna by rozktadana w warstwie o jednakowej grétipprzy wyciu réwniarki. Grubé¢ roztazonej
warstwy mieszanki powinna byaka, aby po jej zagzczeniu oaignigto gruba¢ projektowan, tj.:
a) dla nawierzchni jednowarstwowej (na padiailepszonym) od 8 do 12 cm,
b) dla kazdej warstwy nawierzchni dwuwarstwowej (na pagtgruntowym lub warstwie odszapcej) od 10 do 16 cm.

Mieszanka po rozie@niu powinna b§ zag:szczona przégiami walca statycznego gtadkiego. Zszczanie nawierzchni o
przekroju daszkowym powinno rozpa¢zsie od krawdzi i sStopniowo przesuwégpasami podtnymi, czsciowo naktadajcymi si w
kierunku jej osi. Zagszczenie nawierzchni o jednostronnym spadkuzgatezpoca¢ od dolnej krawdzi i przesuwé pasami
podtuznymi czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej gornej krawdzi. Zag:szczenie nalg/ kontynuowa do osignigcia wskanika
zagyszczenia podanego w ST, a w przypadku gdy nieojesikrélony, do osignigcia wskenika zagszczenia nie mniejszegazr,98
zag:szczenia maksymalnego, okmnego wedtug normalnej proby Proctora, zgodnidzB204481 [1] i BN-77/8931-12 [6].

Wilgotnos¢ mieszankizwirowej w czasie zagszczania powinna ldyréwna wilgotnéci optymalnej. W przypadku gdy
wilgotnos¢ mieszanki jest wisza o wecej niz 2% od wilgotndci optymalnej, mieszarknalery osuszy w sposéb zaakceptowany przez
Inzyniera, a w przypadku gdy jestzaza o wecej niz 2% - zwilzy¢ okreslona iloscia wody. Wilgotng¢ mazna badé dowolm metody
(zaleca si piknometr polowy lub powietrzny).

Jezeli nawierzchng zwirowa wykonuje s¢ dwuwarstwowo, to kada warstwa powinna lbywyprofilowana i zagszczona z
zachowaniem wymogow jak virgj.
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5.4. Utrzymanie nawierzchnizwirowej

Nawierzchniazwirowa po oddaniu do eksploatacji powinn& Ipjelegnowana. W pierwszych dniach po wykonaniu
nawierzchni nalgy dba, aby byta ona stale wilgotna, zraszajp woda ze zbiornikdw przewinych.

Nawierzchnia powinna iyréwnomiernie zajidzana (dogszczana) przez samochody na catej jej sz&mkey okresie 2
tygodni, w zwiizku z czym zalecasprzektadanie ruchu naznde pasy przez odpowiednie ustawienie zastaw.

Pojawiajice st wklgsnigcia po okresie piegnaciji wyréwnuje si kruszywem po uprzednim wzruszeniu nawierzchni za
pomoa oskardow. Wczesne wyrdwnanie wie¢ zapobiega powstawaniu wybojowzdé mimo tych zabiegdw twoszsie wyboje,
uszkodzone miejsca najewycia¢ pionowo i usua¢, dosypa swiezej mieszankiwirowej, wyprofilowat i zagz$ci¢ wibratorem
ptytowym lub gcznym ubijakiem.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jako robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolpkf’' 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien wykérzadania kruszyw przeznaczonych do produkcji migdsza
zwirowej i przedstawd wyniki tych bada Inzynierowi do akceptacii.

6.3. Badania dotycgace cech geometrycznych i whkaiwosci nawierzchni zwirowej
6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres badd pomiarow
Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanej nawierzchaivirowej podaje tablica 2.

Tablica 2. Cazstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwo$¢ bada i pomiarow
. . . co 100 m oraz w punktach gtéwnych tukow
1 [ Uksztattowanie osi w planie poziomych
2 | Rzdne wysokéciowe co 100 m
3 | Réwnd¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu
4 | Robwnd¢ poprzeczna 10 pomiaréw na 1 km
. 10 pomiaréw na 1 km oraz w punktach gtéwnych
5 | Spadki poprzeczne jukow poziomych
6 | Szeroké¢ 10 pomiaréw na 1 km
7 | Grubg¢ 10 pomiaréw na 1 km
8 | Zag:szczenie 1 badanie na 608 mawierzchni

6.3.2.Uksztattowanie osi nawierzchni

Os$ nawierzchni w planie nie me by¢ przesunita w stosunku do osi projektowanej czegj niz = 5 cm.
6.3.3.Rz¢dne wysokséciowe

Odchylenia rzdnych wysokéciowych nawierzchni od gginych projektowanych nie powinno dwigksze nk +1 cm i -3 cm.
6.3.4.R6wnas¢ nawierzchni

Nierowngci podituzne nawierzchni naly mierzy¢ fata 4-metrows, zgodnie z norm BN-68/8931-04 [5]. NierOwnigi
poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrowy tata. Nieréwndci nawierzchni nie powinny przekragza5 mm.

6.3.5.Spadki poprzeczne nawierzchni

Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i tukamhinny by zgodne z dokumentagcprojektows z toleranci + 0,5%.
6.3.6.Szeroké¢ nawierzchni

Szeroké¢ nawierzchni nie me r&nié¢ sie od szerokéci projektowanej o wécej niz -5 cm i +10 cm.
6.3.7.Grubai¢ warstw

Gruba¢ warstw naley sprawdza przez wykopanie dotkdw kontrolnych w potowie s#exai nawierzchni. Dopuszczalne
odchyiki od projektowanej gruoi nie powinny przekraczat 1 cm.

6.4. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia nayeprzeprowadzana podstawie oceny wizualnej oraz pomiaréw wykgehrco najmniej w 10
punktach na 1 km i poréwnaniu zgodoiowykonanych elementéw odwodnienia z dokumentpopjektow.

Pochylenie niwelety dna rowéw najesprawdzéa co 100 m. Stwierdzone w czasie kontroli odchylespiadkéw od spadkow
projektowanych nie powinno Bywigksze nk + 0,1%, przy zachowaniu zgodiwd z projektowanymi kierunkami odprowadzenia wod.
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6.5. Zag:szczenie nawierzchni
Zagzszczenie nawierzchni nalebada@ co najmniej dwa razy dziennie, z tyse maksymalna powierzchnia nawierzchni
przypadajca na jedno badanie powinna wyro800 nf. Kontrok zag:szczenia nawierzchni nana wykonywa dowolrg metod,.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.0QM@nmagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchimvirowe;.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-00.00/@Pmagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza zgodne z dokumentagrojektowa, ST i wymaganiami l#yniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytysv

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotysze podstawy pfatréci podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmawierzchnizwirowej obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— spulchnienie, wyprofilowanie i zagzczenie ze skropieniem wpgodiaza gruntowego lub warstwy ogtzajcej,
— dostarczenie materiatow,
— dostarczenie i wbudowanie mieszarikiirowej,
— wyréwnanie do wymaganego profilu,
— zagszczenie poszczegolnych warstw,
— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclznigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie prébek grunt

2. PN-B-11111 _Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalo@awierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka

3. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturao@awierzchni drogowych.
Piasek

4. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie #wska piaskowego

5. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réégnoawierzchni planografem i tat

6. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu.
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