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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngkanania i odbioru robét (SThavymagania ogélne dotygze wykonania i
odbioru rob6t zwjzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa ndtego stabilizowanego mechaniczmiezy przebudowie
drogi gminnej nr 102635B Turéwka —Zarnowo Il — Zarnowo | od km 0 + 000 do km 7 + 550.27

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obamijaca podstaw jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zieica
realizacji robdt wymienionych w pkt. 1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét aganych z wykonywaniem podbudowy z
kruszywa naturalnego, stabilizowanego mechanicpogg(6tka) o uziarnieniu ggtym 0 + 40 mm wg PN-S-96102:1997 z 20%
dodatkiem kruszywa tamanego, w tym:

- gr. 20 cm pod jezdaii 25 cm na poszerzeniach
przy przebudowie drogi gminnej nr 102635B Turéwka -Zarnowo |l — Zarnowo | od km 0 + 000 do km 7 + 550.27
Ustalenia zawarte & ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymaganiélog’ pkt 1.3.

1.4. Informacja o terenie budowy

Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony pagyovey drogi gminnej przez wsie TuréwkaZarnowo Ill —Zarnowo |. W pasie

drogowym znajduje si nastpujace uzbrojenie : kable energetyczne (paeyh), kable telefonicznesiec wodochgowa i stupy
energetyczne linii 0.4kV (sporadycznie).

1.5. Organizacja robo6t, warunki BHP, ochronasrodowiska

Przed przysipieniem do rob6t inwestor zawiadomi wszystkichseiaieli przylegtych gruntéw o utrudnieniach w ruch

Roboty prowadzi w liniach rozgraniczagych pas drogowy, nie naruszawtasndci oséb trzecich.

Na projekcie zagospodarowania wchaoan w skiad dokumentacji naniesiono uzbrojenie padne. Przy zbleniu do zasuw
wodochgowych, kabli energetycznych i telefonicznych rgbziemne prowadzirgcznie.

Calas¢ robdt prowadzi pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osjidpowierzyé uprawnionemu geodecie.

Prowadzenie i zabezpieczenie rob6t oznakorgodnie z ,Instruke oznakowania robo6t prowadzonych w pasie drogowylh’P(Nr
24, poz.184 z 18.06.1990 r.). Wykonawca robét +édienik budowy przed przyspieniem do roboét jest zoboyiany sporgdzi¢ plan
bezpieczastwa i ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozpadrenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwc®20. (Dz.U.Nr 120,
poz.1126).

Przy sporadzaniu planu ,bioz” naley skorzysté z zasad BHP podanych dla poszczegoélnych robozporadzeniu Ministra
Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w spraw@zpieczéstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét wddaych

(Dz.U.Nr 47, poz.401) oraz uwzglni¢ ,informacje dotyczica bezpieczastwa i ochrony zdrowia”. Obowikiem wykonawcy jest
zapewnienie przégia dla pieszych i dojazdu do posesji. Repery rebawaniesiono i opisano na projekcie drogowym.

Technologia rob6t i ich rodzaj oraz materiaty zasteane w projekcie nie wptgmegatywnie narodowisko
1.6. Okreslenia podstawowe

1.6.1.Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanegmharécznie - jedna lub wiej warstw zagszczonej mieszanki, ktéra
stanowi warstw nasna nawierzchni drogowe;.

1.6.2.Pozostatekreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defirin)i podanymi w
ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogopkt 1.4.

1.7. Ogélne wymagania dotycgce robot
Ogdlne wymagania dotyseze rob6t podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z knwsxyymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, puxer ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materialem do wykonania podbudowy pomocniczej zskywva naturalnego stabilizowanego mechanicznie,irp@vby mieszanka
piasku, mieszanki i/lutzwiru, spetniagca wymagania niniejszej specyfikacji.Materiatem wgkonania podbudowy zasadniczej z
kruszywa naturalnego stabilizowanego mechaniczoigimma by mieszanka piasku, mieszanki i/lulviru z dodatkiem kruszywa
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D.04.04.01. Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie.
tamanego, spetniaga wymagania niniejszych specyfikacji. Kruszywo #am@ mae pochodz z przekruszenia ziariwiru lub kamieni
narzutowych albo surowca skalnego.Kruszywo powioyiojednorodne bez zanieczyszazsbecych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno bygodne z wymaganiami podanymi w ST D-04.04.00 ,Rdduszyw. Wym. ogdélne” pkt 2.3.1.
2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spetnéavymagania okrdone w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagagolne” pkt 2.3.2.

3. SPRZET
Wymagania dotycce sprztu podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. \&gamia ogdine” pkt 3.

4. TRANSPORT
Wymagania dotycgce transportu podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowaugzyw. Wymagania ogoine” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-08®#Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiga
Przygotowanie podi@ powinno odpowiadawymaganiom okrdonym w ST D-04.04.00 ,Podb. z kruszyw. Wym. og8lpkt 5.2.
5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa
Mieszank kruszywa naley wytwarza& zgodnie z ustaleniami podanymi w ST D-04.04.00d}Pz kruszyw. Wym. ogoélne” pkt 5.3.
5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa
Ustalenia dotyciee rozktadania i zagzczania mieszanki podano w ST D-04.04.00 ,Podbadokruszyw. Wym. ogéine” pkt 5.4.
5.5. Odcinek prébny

O ile przewidziano to w ST, Wykonawca powinien wgikbodcinki prébne, zgodnie z zasadami glaoeymi w ST D-04.04.00
»Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdine” pkt 5.5.

5.6. Utrzymanie podbudowy
Utrzymanie podbudowy powinno odpowig&daymaganiom okrdonym w ST D-04.04.00 ,Podb. z kruszyw. Wym. ogdlpkt 5.6.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogodlne zasady kontroli jaka robét podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z krusa)ymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien wykér@adania kruszyw, zgodnie z ustaleniami ST D-00@4.
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoine” pkt 6.2.

6.3. Badania w czasie robot
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiardéw kontrolnych w czasie robét podano wi04.04.00 ,Podb. z krusz. Wym. og.” pkt 6.3.
6.4. Wymagania dotycgce cech geometrycznych podbudowy
Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w ST D-04.04.00 ,Pddima z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.4.
6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudovadpno w ST D-04.04.00 ,Podb. z kru. Wym. ogdlnet 6.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D-04.040dbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudawyuszywa natural. stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST D-04.042@@budowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 8.
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D.04.04.01. Podbudowa z kruszywa natur alnego stabilizowanego mechanicznie.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycece podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotyaze podstawy ptatrigi podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. V@gamia ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 iipodbudowy obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robét,
— sprawdzenie i ewentualmaprave podiaza,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recep
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
- roziozenie mieszanki,
— zagszczenie rozieonej mieszanki,
— przeprowadzenie pomiardw i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
- utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy i przepisy zwizane podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyym¥gania ogdéine” pkt 10.
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