PRZEDMIAR ROBOT

Przebudowa drogi gminnej Nr 102633B Zarnowo IlI - kol. Jeziorki
od km rob. 0+000 do km rob. 1+435

Nr Podstawa Opis robot Jm llos¢

1 D-01.01.01 Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych wraz z inwentaryzacjg powykonawczg - 144
na drogach w terenie rowninnym

2 D-01.02.04 [Rozebranie stupkéw do znakéw drogowych szt. 2

3 D-01.02.04 |Rozebranie tarcz znakoéw drogowych szt. 2
Wykonanie nasypow z pozyskaniem i transportem gruntu wraz z ich zageszczeniem i

4 D-02.03.01 |plantowaniem skarp m3 258,5
(70+115+95+107+95+416+123+56)x0,6x0,4
Profilowanie i zageszaniem podtoza w gruncie kat. I-V, gtebokos¢ koryta do 10 cm

5 D-04.01.01 m2 | 5037,50
(1435x3,5)+15

6 D-04.03.01 Oczyszczenie i skropienie warstw konstrukcyjnych m2 | 5037.50
(1435x3,5)+15

D-05.03.05 Nawierzchnia z betonu asfaltowego dla KR1, warstwa $cieralna o grub. po

7 D-05.03.05¢ |239@szczeniu 5cm m2 | 5037,50
(1435x3,5)+15
Scinanie i uzupetnienie poboczy oraz zjazdéw kruszywem naturalnym grub. 5 cm z

8 D-06.03.01 |profilowaniem i zageszcz. mechanicznym m2 | 2 257,50
(2x1435x0,75)+(5x21)

9 D-07.02.01 |Stupki do znakéw drogowych z rur stalowych o $red. 60 mm szt 9,00

10 D-07.02.01 [Przymocowanie i zakup znakow (tablic) pionowych szt. 12,00




